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Linearni funkce:

y=ax+b
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| v

vypocet priseciki s osami:
prasecik s osou X => dosadimy =0
praseéik sosouY=>x=0

Linearni funkce s absolutni hodnotou:

y=|x-al+b

y=M y=-Ixi

Zjisténi vrcholu:
V = [a;b] — ziskdme ze zadani (y = |[x—a|+b).
y =|x + 3|—-1=>V[-3;-1] (pozor na znaménko u a)

Vypocitame prlseciky s osami.

Kvadraticka funkce:

y=ax’+bx+c

a > 0 - parabola je ve tvaru pismena U
a < 0 — parabola je obracené N

Vypocitdme vrchol paraboly:
V= [_—b ;Y]
2a
Souradnici Y ziskdme dosazenim souradnice X do
zadani.
Poté urcime priseciky s osami.

Linearni lomena funkce (racionalni):

y=a+
Xx—b

Rvadran l:l.'

Zjistime ze zadani stfed hyperboly S=[b,a].
Timto bodem prochazeji asymptoty grafu.
Dale vypocitame prlseciky s osami. A nacrtneme
graf.
_ax+b

cx+d
Z tohoto tvaru zjistime souradnice stredu takto:
S=[-d/c, a/c]
Souradnice x je nulovy bod ze jmenovatele,
souradnice y je podil koeficient( u x.

Exponencialni funkce: Y=a"

Logaritimicka funkce: Y =log ,x

a > 1 - Rostouci
0 < a < 1 - Klesajici

z > 1 - Rostouci
0 <z < 1 —Klesajici

Y =2*+ 1 - posun nahoru
Y =2*—1 - posun dolt
Y =2*"* —posun doleva

Y = - 2*—rotace kolem osy X

y =2 " — rotace kolem osy Y

Logy(x) + 1 — posun nahoru I
Log,(x) — 1 — posun doll 1
Loga(x + 1) —posun doleva
Log,(x — 1) — posun doprava

Y =—log,x — rotace kolem osy X

Y = log,(—x) — rotace kolem osy Y
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Goniometrické funkce:

Posuny stejné jako u exponencialni a logaritmické funkce.

Kdyz je Cislo u X — posouva se po ose X na opacnou stranu. Jinak se posouvd ve sméru osy Y.
Otaceni - kdyz je minus u X tak otac¢ime kolem osy Y. Jinak kolem X.

Sinus: y =sin x Cosinus: y = cos x

Na rozdil od predchozich funkci zde mizZe nastat jesté situace, kdy se méni perioda grafu
funkce nebo jeji rozsah na ose Y.

Zména periody Y =sin 2x

(perioda se méni na jedno m, tzn. graf se do ptvodniho intervalu vejde 2x)

Zména rozsahu funkce Y = 2*sin x

(graf nyni kmitd mezi -2 a 2)

Tangens: y = tg x Cotangens: y = cotg x
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Cyklometrické funkce

arccotg(x)




